Automatyczna pomoc po kleskach
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Niemiecki projekt CALAHARI skupia sie na potautonomicznej maszynie do Scinki.

Niemiecki Instytut Badawczy Sztucznej Inteligencji otrzymat srodki od federalnych
ministerstw Zywnosci i Rolnictwa oraz Srodowiska, Ochrony Przyrody, Bezpieczefstwa
Nuklearnego i Ochrony Konsumentéw, na badania nad pétautonomicznym robotem lesnym
do pozyskiwania drewna. W zatozeniach ma to by¢ urzadzenie wykorzystujace osiagniecia
techniki lesnej, sterowane zdalnie przy pomocy sztucznej inteligencji, wywierajace znikomy
wplyw na podtoze i zachowujace sie w lesie kulturalnie - czyli z niskim poziomem hatasu i
emisji.

Maszyna, ktora chca stworzy¢ naukowcy pracujacy nad projektem CALAHARI (CALamity
Adapted HARvesting Innovation - czyli z angielskiego innowacja zaadaptowana do
pozyskania po kleskach) ma pomaga¢ w usuwaniu skutkdw coraz czestszych huraganowych
wiatrow, susz czy gradacji szkodnikow. Jednoczesnie, dzieki bezzalogowej pracy, mogiby
chroni¢ zycie oséb pracujacych w jednym z najbardziej niebezpiecznych zawodéw na swiecie.

Oczywiscie harwestery i forwardery maja stosunkowo wysoki poziom bezpieczenstwa. Ale
robot pracujacy w lesie autonomicznie lub pétautonomicznie wyklucza potrzebe spedzania
dnidéwki w kabinie, w stalej pozycji obciazajacej kregostup, z duzym obcigzeniem bodzcami i



stresem.

Pierwszym etapem pracy bedzie stworzenie i ocena koncepcji automatycznych systeméw
stuzacych do wycinki.
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